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Руководство по установке программного обеспечения
Программное обеспечение комплектов связи для беспилотных летательных аппаратов (FPV-дронов) «Гермес».



Минимальные требования к персональному компьютеру
Для установки программного обеспечения комплекта связи для беспилотных летательных аппаратов (FPV-дронов) «Гермес» персональный компьютер должен соответствовать следующим минимальным требованиям:
· Операционная система: Windows 7 (x32 / x64) и выше
· Процессор: Intel Core i3 (7-го поколения) или аналогичный процессор AMD
· Оперативная память (ОЗУ):не менее 4 ГБ
· Видеокарта: встроенная (интегрированная)
· Свободное место на диске:не менее 1 ГБ
· Дополнительное оборудование:
· Комплект спецсвязи «Гермес»
· Радиоаппаратура управления
· USB-TTL адаптер FT232RL с интерфейсом USB Type-C, поддержка уровней 3.3 В / 5 В
Подключение приемника «Гермес»
Перед началом настройки необходимо припаять приемник «Гермес» к USB-TTL адаптеру FT232RL:
	Контакт приемника
	Контакт FT232RL

	TX
	RX

	5V
	VCC

	GND
	GND


!Важно: соблюдайте полярность питания и уровни логики (3.3 В / 5 В), чтобы избежать повреждения устройства.
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Настройка радиоаппаратуры
В качестве примера используется пульт RadioMaster Boxer (M2) ELRS.
1. Установка скрипта управления приемником
Скачайте скрипт из Яндекс.Диска: https://disk.360.yandex.ru/d/hwxivbq1FrsBxw
Инструкции по установке скрипта для вашего передатчика:
https://disk.360.yandex.ru/d/hwxivbq1FrsBxw/Инструкции/Видеоинструкции
Найдите видеофайл: «Установка скрипта Гермес.mp4» и выполните установку согласно инструкции.
2. Настройка пульта для работы с JR-модулем
На пульте нажмите кнопку MDL, затем нажимайте PAGE > до перехода на страницу №5.
Установите следующие параметры:
Internal RF: OFF
External RF: CRSF
Baudrate: 400K
Status: 100 Hz
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3. Установка приемника
Установите JR-приемник в задний разъем пульта управления.
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4. Процедура биндинга (привязки)
Подключите USB-TTL адаптер FT232RL к персональному компьютеру.
При необходимости установите драйвер устройства по ссылке:
https://voltiq.ru/ftdi-driver-windows-7-10/
Переведите JR-приемник в режим биндинга:
Нажмите и удерживайте кнопку на приемнике до появления мигающей индикации.
На пульте управления выполните следующие действия:
Нажмите кнопку SYS.
Запустите скрипт управления передатчиком «Гермес».
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Выберите требуемую группу (Group).
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В нижней части интерфейса нажмите Bind.
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После успешного биндинга индикатор на приемнике должен загореться постоянным зелёным светом.
Примечание:
Если приемник продолжает мигать, повторите процедуру биндинга.
Убедитесь, что передатчик и приемник работают в одной частотной группе и имеют одинаковые параметры протокола.
Вот улучшенная и структурированная версия раздела «5. Установка ПО и зависимостей» с исправлением ошибок и более точной технической формулировкой:
5. Установка ПО и зависимостей
Установка драйвера виртуального джойстика
Скачайте и установите драйвер vJoy:
http://vjoystick.sourceforge.net/
Данный драйвер создаёт виртуальный джойстик, который позволит использовать приемник «Гермес» для управления в симуляторах.
Установка программы Germes ELRS
Скачайте архив Germes_elrs.zip и разархивируйте его на компьютере.
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Откройте папку и запустите файл Germes_erls.exe.
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Настройка программы
Выберите корректный COM-порт, к которому подключен USB-TTL адаптер.
Установите скорость 400000 baud.
Нажмите Запустить.
Проверка работы
В окне программы должны изменяться значения R, P, T, Y в зависимости от положения стиков.
Если значения меняются корректно, значит виртуальный джойстик успешно создан и готов к использованию в симуляторе Liftoff.

Примечания:
COM-порт может отличаться в зависимости от системы, уточните через Диспетчер устройств.
Перед запуском убедитесь, что приемник «Гермес» уже привязан к пульту.
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